
Linearna algebra B 18. septembar 2012.

1. U zavisnosti od realnih parametara a i b rexiti sistem jednaqina koriste�i Kramerov
metod:

ax + 2y + (b− 2)z = a
3y + (b− 2)z = 1

−x + 2y + (b− 2)z = 1.

2. Na prostoru M2(R) je dat skalarni proizvod sa A ◦B = Tr(A>B), gde je A,B ∈M2(R).

a) Odrediti ugao izme�u matrica A =

[
1 1
1 0

]
i B =

[
1 1
1 1

]
.

b) Neka je U potprostor prostora M2(R) zadat sa U = L
([

2 −1
1 −2

])
. Odrediti bar jednu bazu

za prostor U⊥.
v) Ortonormirati na�enu bazu u odnosu na dati skalarni proizvod.

g) Na�i ortogonalnu projekciju matrice C =

[
5 −1
7 −1

]
na potprostore U i U⊥.

3. Neka je L : R3 → R3 linearni operator definisan sa

L((x, y, z)) = (−14x− 6y + 6z, 12x+ 4y − 6z,−24x− 12y + 10z).

a) Napisati definiciju sopstvenih vrednosti i sopstvenih vektora linearnog operatora.
b) Da li je L dijagonalnog tipa? Ako jeste, na�i bar jednu bazu f = [f1, f2, f3] prostora R3 u kojoj
operator L ima dijagonalnu matricu i napisati matricu operatora L u na�enoj bazi.
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